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Zivid 2+が不可能を可能に

透明なプラスチック、高度に磨かれたシリンダー、最も暗く
反射性のある部品の現実に忠実な点群と画像を高速で
取得します。

Zivid 2+はアプリケーションの全範囲に渡って新たな可能性を
もたらす3Dカメラシリーズです。

産業環境向けに特別に作られたZivid 2+カメラは、揺る
ぎない信頼性とともに最先端のパフォーマンスを提供し
ます。 

オムニエンジン

3D HDR キャプチャテクノ
ロジー

5 MPx

HD HD フルカラーイメージセン
サー

3D+2Dの合体

2-in-1 イメージング

高速

100ミリセカンドから1秒

コンパクトなデザイン

169 x 122 x 56 mm
945 grams

信頼できる操作

15 G ショック
5 Gバイブレーション
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次世代の 
3D テクノロジー

透明、吸収性、鏡面性の素材で作られた物は、eコマースのフルフィ
ルメントセンターや製造現場の在庫のかなりの部分を占めています。

Zivid 2+は限界を押し広げ、 一時的構造光で何が可能かを
再定義します。これにより、Zividのオムニエンジン技術を
使用して、対象物全てのクリーンで完全な点群を取得できる
ようになります。

全ての点群を捉える 
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製造業、物流、eコマースにおける難しい対象物をZivid 2+で捉えた点群。

標準の2DベースのAIセグメンテーションアルゴリズムによって点群を実行すると、全てを見ることができます。

m60 m130 l110



ハイパフォーマンスな
産業用 3D

3D + 2D の合体

進歩してきたAI技術は、2Dデータに加えて3DでAIをト
レーニングすることにより、オートメーションの世界を
根本的に変えてきています。 

Zivid 2+は、RGBデータ、3Dデータ、面法線、深度マップ、SN比
を1対1でピクセル対応し、全て同じキャプチャで取得すること
で提供し実現化します。
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スピードが重要

100msで60dB 3Dダイナミックレンジにてシーンを取得したり、驚異
的な82dBのダイナミックレンジを誇る次世代3Dテクノロジーを一度に
解き放ったりと、全てを 1 つの点群で確認できます。

ロボットアプリケーション向け本物の産業用

Zivid 2+は、機械的衝撃(15G)と振動(5G)、温度変化、および周囲光に対す
る耐性を備え、実際の産業環境に耐えられるように設計されています。

堅牢性とコンパクト性を兼ね備えたZivid 2+は、定置型アプリケーションと
ロボット搭載アプリケーションの両方に最適です。

zivid.com



zivid.com

Zivid 2+

M60 M130 L110

Structured light 3D technology

5.0 MPx
3D with native 2D color

169 x 124 x 56 mm
1000 g

IP65
Water and dust proof
0 - 40 °C operating temperature
5G shock
15G vibration

Piece picking
Bin Picking

1300

800 to 2000

790 X 650 at 1300

0.32 at 1300

210 μm

< 0.35 %

Assembly 
Inspection

570 x 460 at 600

60 μm

< 0.25 %

600

300 to 1100

0.24 at 600

Bin-picking
Robot-mounted depalletization

1100

700 to 1700

1090 x 850 at 1100

0.44 at 1100

190 μm

< 0.40 %

Key Applications

Focus Distance (mm)

Recommended Working 
Distance (mm)

Field of view (mm)
at focus distance

Spatial resolution (mm)

Point Precision

Dimension trueness error  

Technology

Resolution 

Dimension & weight

Environmental

Specifications are subject to change without notice.


